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1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Zakres robét objetych specyfikacja dotycza prowadzenia robdt w zakresie wykonania
ogrodzenia.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, zgodnos¢ z do-
kumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczgciem
prac zwigzanych z wlaczeniem si¢ w istniejgce ogrodzenie terenu zakladu, Wykonawca
przeprowadzi niezbedne uzgodnienia z uzytkownikiem.

3. MATERIALY

Przyktadowe rozwiazania techniczne (z doborem wyposazenia technicznego) nie
zobowigzujag Wykonawcy do ich zastosowania a stuzg jedynie potwierdzeniu technicznej

wykonalno$ci zadania.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt wedtug zasad niniejszej specyfikacji
sg:

¢ Siatka druciana pleciona, $limakowa wykonana z drutu stalowego, ocynkowanego
03 o standardowym wymiarze oczka 50 x 50 mm. Szeroko$¢ siatki 2,80 m (moze
by¢ taczona z dwdch siatek o ré6znych szerokosciach).
Drut naciggowy ocynkowany, $rednica drutu 6,0 mm,

¢ Napinacze drutu naciggowego - stalowe, ocynkowane.

¢ Stupki posrednie bezpodporowe, wykonane z rury stalowej 060,3/4 . Kazdy stupek
bedzie wyposazony w 5 napinaczy. Kazdy stupek bedzie zakonczony kapturkiem z
mrozoodpornego, termoplastycznego tworzywa sztucznego.
Stupki w rozstawie co 2,5m

o Stupki naroznikowe dwupodporowe, wykonane z rury stalowej 060,3/4. Kazdy
stupek bedzie zakonczony kapturkiem z mrozoodpornego, termoplastycznego
tworzywa sztucznego.

o Brama dwuskrzydlowa, przemystowa o szerokosci w swietle 8,00 m

Brama ogrodzeniowa wraz ze slupami oraz kompletem zawiasowo -

zamkowym. Wypekhnienie skrzydta: panel kratowy ptaski (przykrecany do

konstrukcji), srednica drutu poziomego (podwdjny): 2 x 8 [mm],

$rednica drutu pionowego: 6 [mm],

wymiar oczek prostych 50 x 200 [mm)].

Brama o konstrukcji spawanej z ksztattownikéw stalowych .

Zabezpieczenie antykorozyjne: ocynkowanie .

Brama zaopatrzona w system zamykania na klucz

e Stopy betonowe o wymiarach 40x40x85 cm. Pomig¢dzy stopami zaprojektowano
cokoét zelbetowy o wymiarach 25x6 cm. Beton C12/15




4. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.
Zgodnie z technologia zalozong w dokumentacji projektowej do wykonania robodt
zwigzanych z ogrodzeniem proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

o koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kotowego,
e zuraw na podwoziu samochodowym.

5. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi
$rodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materialéw dlugich
nalezy stosowaé przyczepy dtuzycowe, a materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie
transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. Zgodnie z technologia zatozong w
dokumentacji projektowej do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich Srodkéw transportu,
jak:
ciggnik kotowy
ciggnik siodlowy z naczepg
samochéd dostawczy,
samochdd skrzyniowy,
przyczepa skrzyniowa.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0goIne warunki wykonania rob6t

Zmiany kierunku przebiegu ogrodzenia zostang zrealizowane poprzez instalacje
stupkéw naroznikowych. Stupki poczatkowe stanowi¢ beda jednoczesnie elementy
konstrukcyjne bramy. Stupki posrednie zainstalowane zostang w okreslonych miejscach,
pomiedzy stupkami naroznikowymi w odlegltosciach nie wigkszych niz 25,0 m. Do
- kazdego stupka naroznikowego i posredniego dostarczone zostang 5 pretéw napinajgcych
wraz z kompletem napinaczy (5 na- pinaczy drutu na kazdy stupek naroznikowy lub
posredni). Siatka wysokosci 2,0 m bedzie rozpigta na 5 drutach naciggowych .

Calosé ogrodzenia zostanie wykonana z elementdw typowych dostarczonych przez
producenta.
Montaz ogrodzenia w zakresie wykonawcy rob6t budowlanych.

6.2.Warunki szczegdtlowe wykonania
Stupki poczatkowe stanowié¢ bedg jednoczesnie elementy konstrukcyjne bramy. Stupki
posrednie zainstalowane zostang w okre$§lonych miejscach, pomigdzy stupkami
naroznikowymi w odlegtoéciach nie wigkszych niz 25,0 m. Do kazdego stupka
naroznikowego i posredniego dostarczone zostang dwa prety napinajace wraz z
kompletem napinaczy (3 napinacze drutu na kazdy stupek naroznikowy lub posredni).
Siatka wysokosci 1,5 m bedzie rozpigta na 3 drutach naciggowych..




Wytyczne fundamentowania stupkéw

Wykopy pod fundamenty stupkéw, wykonaé recznie jako wykopy waskoprzestrzenne,
nie- umocnione. Wymiary wykopdw nalezy dostosowa¢ do wielko$ci fundamentow.

Fundamenty stupkéw ogrodzeniowych wykona¢ z betonu C12/15. Stupki zatapiaé w
fundamentach o wymiarach pokazanych na rysunkach .

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.1.0gdlne zasady

Wszystkie elementy robdt ogrodzenia podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
e zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,

e poprawnego montazu,
o kompletnosci wyposazenia.

7.2 Kontrola w trakcie montazu

Kontrola i badania w trakcie rob6t
e sprawdzenie fundamentow przed zasypaniem,
e pomiary geodezyjne przed zasypaniem.

7.3. Pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robét nalezy wykonaé proby pomontazowe i nalezy sprawdzic:
¢ sprawdzenie naciagu siatki,

mocowanie stupow,
e sprawdzenie osiowosci montazu bramy.

8. OBMIAR ROBOT

Kontrakt oparty jest na cenach ryczaltowych poszczegélnych elementéw scalonych
Robét zgodnie z zapisem w Warunkach Szczegélowych Kontraktu.
o Jednostki obmiaru robét sg zgodne z podanymi w Przedmiarze Robét.

9, ODBIOR ROBOT

Odbiorowi rob6t podlegaja:
¢ ulozenie ogrodzenia,
o wykonanie bramy,
o zabezpieczenie antykorozyjne.

10. PLATNOSCI

Zasady platnosci okreslone sg w Warunkach Szczegétowych Kontraktu. Cena
wykonania robdt poza robotami zasadniczymi obejmuje nast¢pujace roboty tymczasowe i
prace towarzyszace:

e prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacjg i inwentaryzacja
powykonawczg robot




prace geotechniczne wraz z dokumentacjg badan,

przejecie i odprowadzenie wod opadowych z wykopow,

dostarczenie materiatow, sprz¢tu oraz ich sktadowanie,

wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,
wywoOz z terenu budowy materiatéw zbednych,

uporzadkowanie placu budowy po robotach oraz wszystkie inne roboty nie wy-

mienione, ktore sg niezbedne do kompletnego wykonania rob6t objetych niniejszg ST
przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;j.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1.Normy
umer normy polskiej i Tytul normy
odpowiadajacej jej normy

europejskiej i migdzynarodowej

PN-76/B-03001

Konstrukcje i podtoza budowli.

PN-B-03 002:1999

Konstrukcje murowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-83/B-03010 Zmiany 1 BI 10/91
poz. 67

Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-B-03020:1999 Zmiany 1 BI 2/88
poz.14

Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-90/B-03200 Poprawki 1 N 11/96,

2N 7/97 Zmiany 1 BI 10/92
poz. 48 2 BI 13/93 poz. 75 PN-90/B-
03200

Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-88/B-06250 Zmiany 1 BI1 9/89
poz. 78

2 BI 12/90 poz. 95

3 BI 10/91 poz. 67

Beton zwykly.

PN-63/B-06251 Zmiany 1 BI 6/67
poz. 87

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-70/H-97051

Ochrona przed korozjg. Przygotowanie powierzchni sta
staliwa i zeliwa do malowania . Ogdlne wytyczne.

PN-70/H-97052 Zastapiona
czesciowo przez PN- ISO 8501-
1:1996 w zakresie przygotowania

powierzchni stalowych Zmiany 1 Bl
6/84 poz. 37

Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni
stali i zeliwa do malowania.

PN-71/H-97053

Zastgpiona czeSciowo przez PN-
79/H-97070 w czesci dotyczacej
postanowien w p.3.3 (dokumentacjaj
techniczno-

Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych.
Wytyczne ogélne.




technologiczna)

PN-84/H-97080.05

Ochrona czasowa . Oczyszczanie.

PN-ISO 3443-1:1994 +IDT ISO
3443-1:1979 Errata KNN 6/95 Ip. 4.

Tolerancje w budownictwie. Podstawowe zasady)
oceny i okreslania.

PN-ISO  3443-6:1994 IDT 1ISO

3443-6:1986

Tolerancje w budownictwie. Ogélne zasady ustalanial
kryteriéw odbioru, kontrola zgodno$ci wymiardw z
wymaganymi tolerancjami i kontrola statystyczna -
Metoda 1.

PN-ISO 3443-:1994 IDT ISO 3443-
6:1988

Tolerancje w budownictwie. Ogdlne zasady utala-
nia kryteriow odbioru, kontrola zgodnosci wymiarow
Z wymaganymi tolerancjami i kontrola statystyczna -
Metoda 2.

PN-ISO 3443-8:1994 IDT ISO

3443-8:1989

Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa
robét budowlanych.

7976-2:1989

PN-ISO  4464:1994 IDT ISO[Tolerancje w budownictwie. Zwigzki pomiedzy|

4464:1980 roznymi rodzajami odchylek i tolerancji stoso-
wanymi w wymaganiach.

PN-ISO 7976-1:1994 IDT ISO|Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru

7976-1:1989 budynkoéw i elementéw budowlanych. Metody i
przyrzady.

PN-ISO 7976-2:1994 IDT ISOjTolerancje w budownictwie. Metody pomiaru bu-

dynkéw i elementéw budowlanych. Usytuowanie
punktéw pomiarowych.

PN-ISO 7077:1999

Metody pomiarowe w budownictwie. Zasady ogolne
i metody weryfikacji zgodnosci wymiarowe;.

11.2.Dokumentacja projektowa




